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Insb npeqmera

OBaj Kypc UMa 3a IIUJb J1a CTyICHTHMAa TIPY>KH CBa MOTpeOHA 3Hama O AUTHTANHO] 0Opanu u mpuMmeHu. [loTpedHo je
YTBPAWTH 3HaMma Ca JUIUIOMCKHX CTyOWja O AWTHTATHUM CHTHAJNMa y BPEMEHCKOM, W (DpEKBEHTHOM IOMEHY,
TUTUTaTHAM (QIITpUMa W MeToJaMa 3a MpojekToBame. Llwib Kypca je Oa MpommpH W MpoAyOH 3Hama Kpo3
YIO3HaBamk-e ca HAIIPEIHHUjUM AITOPUTMIMA U allIMKalyjaMa IUTHTaIHe o0pajie cCurHaa.

Hcxoa npeamera

OBamaBame OCHOBHIM aJTOPUTMIMA 00paie CHTHANIA Y AUCKPETHOM BPEMEHY M HajBaKHHjUM TpaHCOopMaImjama
JIICKPETHUX CUTHANA, 3aKJbYYHO ca alropuTMumMa 3a op3y @ypujeoBy Tpanchopmanyjy.

Yno3HaBame ca JUTHTATHAM (PruITprMa ce BPIIHM Kpo3 IPUMEpE, a OTOM IIPOYYaBajy TEOPUjCKH OCHOBH U METOJC
mpojekToBama. Ha 0cHOBY Tako cTeUeHMX 3Hama CTYJCHT aHAJM3Upa JAaTH MpodieM, nzabepe oarosapajyhy kimacy
JUTUTATHOT QMIITPa M ONTHMAJIHY METOAY IPOjeKTOBamka, U3BPIIHU MPOjeKTOBamke y3 Kopumheme oarosapajyhmx
copTBEepCcKHX ajara W HWMIDIEMEHTANWjy AWTHTATHOT (GMITpa Ha mporecopy ommre Hamene winm Ha JICII
mwiatpopmu. CtyneHt he HayduTH Oa n3abepe ONTHMANHY CTPYKTYPY 3a pealn3anyjy W Ja IpOjeKTyje CIOXKCHE
CHCTEME 3a JUTHTAIHY 00paly CHUT'HaIa.

Onnamahe MeTomama 3a ecTHMAIMjy CIEKTpa CHI'HANA, Ka0 W afanTHBHE cucrteMme. Kpo3 mpakTwdan pax cude
nckycrsa ca Matlab DSP Toolbox-om m Simulinkom. Crynentun ymejy na uaeHTHQUKYjy W KBaIu(pUKY]y
MOTEHIIMjaTHE TIpo0JeMe y MMIUIEMEHTAI] i JUTUTATHIX QriiTapa u Aa Hahy pememne.

Caap:xxaj npenmera

Teopujcka nacmasa

Ipaxtnaam aciektu Al 1 JIA koHBep3uje u TeopeMe o ogadbupamy. TpaHchopmanyje TUCKPETHUX CUTHAA 1 Be3e
meljy muma (ZT, FTD, DFT). bp3a FT u 6p3a xousonyrmja. [Ipumepu gururananx FIR u IR ¢unrapa u muxose
kapakTepuctike. OCHOBHE METOJIE MPOjEeKTOBama AUTUTANHIX (unTapa (y3 ymosHaBambe Matlab DSP Toolbox-a).
Meroie TpojeKToBamba 1 H300p CTPYKTYpE 3a peainsanujy ontumanaux qurutataux FIR u IR ¢urrapa. Multirate
CHCTEMH. AaNTHBHY cucTeMu. EctuMarmje criektpa (y3 ymosnasame Matlab Simulink-a).

Ipaxmuuna nacmasa

Bexb6e cy aynmuTopHe, TOKOM KOjUX HACTABHHK MIPEKO IIpHMepa U3 Mpakce 1 U3 30MpKH 3aaTaka CTyJeHTEe YIIO3Haje
ca HaCTaBHUM jenuHUIIaMa. J[eo HacTaBe ce 0JIBHja KPO3 CAMOCTAIHHU pajl y 00JNaCTH alropruTama IUTuTanHe odpase
curHana. Cmydujcku ucmpaogicusauku pad oOyxBaTta mnpaheme HaydYHMX HM3BOpa, OpraHu3alnujy M H3Boheme
eKCIIepuMeHara 1 Opajy mojaTaka, HyMEpHUUYKE CUMYIIalldje, MUCakhe pajia U3 yoKe HaydHe 00IacTH K0joj mpumaia
TeMa JOKTopcke muceptanuje. OOpana pesynrara Mepema Ha KOHKPETHUM IpUMEpUMa MEpeHha CICKTPUUHUX U
HEEJICKTPUYHUX BeJIHMYHHA.
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Bpoj yacoBa akTuBHe HacTtaBe: 7 ‘ Teopujcka HacTraBa: S IIpakTnyna HacTaBa: 2

Metone u3Bohema HacTaBe

Hacraga je koMOuHaIMja peaBama 1 MEHTOPCKOT paja. Pan qokTopaHTa je moapiKaH ca Mpe3cHTaIjaMa/BUIco
MaTepujaroM. JIOKTOpaHTH CTUYY HMCKYCTBO ca CO(TBEPCKMM ajaTuMa 3a IWTUTAIHYy OOpajy CHrHajla W ca
pa3BojanM matdopmama 3a JICII 3a UMIUIEMEHTAIHjy alropuTama.

Ounena 3Hama (MaKcHMaJIHU Opoj nmoena 100)
AkTtuBHOCT Ha npenaBamuMa: 10;
ypahen u ondpamen cemunapcku pan: 40;
Ycemenn uenut: 50.




